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[問題 1]

回転体の慣性モーメント J，粘性摩擦係数 B，トル

ク τ，回転角速度 ω とする。回転運動の方程式

τ(t) = J
dω(t)

dt
+Bω(t) (1)

を入力 τ(t) から出力 ω(t) までの伝達関数を求めよ。

[問題 2]

RL回路の回路方程式

Ri(t) + L
di(t))

dt
= E(t) (2)

において，入力 E(t) [V] から出力 i(t) [A]までの伝達

関数を求めよ。

[問題 3] 教科書【例 2.12】(p. 24-25)の磁気浮上系に

ついて，線形化された方程式が

M
d2δx(t)

dt2
= Kxδx(t)−Kiδi(t) (3)

L
dδi(t)

dt
+Rδi(t) = δe(t) (4)

で与えられている。以下の問いに答えよ。

(1) 入力電圧 δe(t) から入力電流 δi(t) までの伝達関数

を求めよ。

(2) 入力電流 δi(t) からギャップ δx(t)までの伝達関数

を求めよ。

(3) 入力電圧 δe(t) からからギャップ δx(t)までの伝達

関数を求めよ。
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図 1: 磁気浮上系


