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[課題 1]
 (
s
)モータ制御について， W1(s)= 5 としたとき，P 制御（KP だけで，KD = 0, KI = 0) でロバスト性能を満たす KP
と満たさない KP を答え, |W1S|,  |W2T |,  |W1S| + |W2T | を描け。




[課題 2]
 (
s
)モータ制御について， W1(s)= 5 としたとき，PI 制御（KP, KI だけで，KD = 0) でロバスト性能を満たす KP, KD
と満たさない KP, KD を答え, |W1S|,  |W2T |,  |W1S| + |W2T | を描け。
