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制御系設計演習

問題5 線形シミュレーション

問題6 非線形シミュレーション
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問題5
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optimal_care.m

問題3で用いたA, Bに変える

Q, R を設計する
Aは4×4の行列なので，Qは
要素4つに変更
Bは4×1の行列なので，Rは
要素1つ

修正したら実行
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LinearSimulation_2011.mdl

実行
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収束していれば安定

収束していれば安定
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“Q”と入力して Enter

「Q」が表示される

“R” と入力して Enter

“K” と入力して Enter
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linearplot.m
カレントフォルダにファイルができる

実行

linear_xc.png

linear_alpha.png

linear_ Vm.png
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問題5で用いたoptimal_care.m を
wordなどに貼り付ける
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カレントフォルダ

クリック
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問題6
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setupfile.m
実行
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NonlinearSimulation_2011.mdl

実行
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黄色は目標値 紫色は xc

2秒間で目標値に

収束していないの
でダメな例

2秒間で目標値
に収束なのでOK
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-1 ～ 1に収まっている
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-5 ～ 5に収まっている
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“Q”と入力して Enter

「Q」が表示される

“R” と入力して Enter

“K” と入力して Enter
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nonlinearplot.m

nonlinear_xc.png

nonlinear_alpha.png

nonlinear_Vm.png

実行
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問題6で用いたoptimal_care.m を
wordなどに貼り付ける


